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(57) Реферат: 

1. Назва винаходу: насадок гвинто-стернових колонок для морських видобувних платформ. 
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2. Область застосування: пристрої позиціювання морських видобувних платформ в особливих 
умовах експлуатації. 
3. Суть винаходу: насадка гвинто-стернової колонки видобувних платформ, що складається з 
півциліндричної профільованої насадки та додаткових лопатей, та яка відрізняється тим, що усі 
додаткові лопаті розміщуються на корпусі гондоли гвинто-стернової колонки та мають привід 
автоматичної зміни кроку, який розміщується на корпусі гондоли гвинто-стернової колонки. 
4. Технічний ефект досягається завдяки тому, що застосування комбінації півциліндричної 
насадки з додатковими лопатями автоматично керованого кроку забезпечує: 
автоматичне створення додаткового тиску у частині струму над віссю гребного гвинта 
адекватно до положення гвинто-стернової колонки відносно корпусу платформи; 
зменшення витрат паливо-мастильних матеріалів за рахунок підтримки постійного режиму 
навантаження приводу гвинто-стернової колонки; 
підвищення маневрових властивостей платформи; 
можливість монтажу на існуючих платформах без суттєвих змін у гвинто-стерновому пристрої. 

Фіг.1 
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Винахід стосується насадок гвинто-стернових колонок морських видобувних платформ. 
Область застосування: пристрої позиціювання морських видобувних платформ в особливих 

умовах експлуатації [1-3]. 
Відомий пристрій, що складається з півциліндричної профільованої насадки, що 

5 розташована перед гребним гвинтом над його віссю [4]. 
Недоліки пристрою, які обумовлені застосуванням півциліндричної профільованої насадки: 
- створення підвищеного тиску у частині струму над віссю гребного гвинта у всьому діапазоні 

кутів між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною площиною платформи, а не тільки у 
діапазоні кутів, де відбувається взаємодія струму гребного гвинта та корпусу платформи; 

10 - наявність постійної непродуктивної перевитрати енергії на привід гребного гвинта; 
- необхідність постійної зміни потужності приводу гвинто-стернової колонки. 
Найбільш близьким за технічною суттю та результатом, що досягається, до винаходу, що 

пропонується, є пристрій, з півциліндричної профільованої насадки, що розташована перед 
гребним гвинтом над його віссю, та додаткових лопатей, що жорстко зафіксовані між гондолою 

15 гвинто-стернової колонки та насадкою [5]. 
Недоліки пристрою, які обумовлені застосуванням додаткових лопатей, що жорстко 

зафіксовані між гондолою гвинто-стернової колонки та насадкою: 
- створення підвищеного тиску у частині струму над віссю гребного гвинта у всьому діапазоні 

кутів між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною площиною платформи, а не тільки у 
20 діапазоні кутів, де відбувається взаємодія струму гребного гвинта та корпусу платформи; 

- створення додаткового опору додатковими лопатями поза діапазону кутів між віссю гвинто-
стернової колонки та діаметральною площиною платформи, де відбувається взаємодія струму 
гребного гвинта та корпусу платформи; 

- наявність постійної непродуктивної перевитрати енергії на привід гребного гвинта; 
25 - необхідність постійної зміни потужності приводу гвинто-стернової колонки. 

Задачею винаходу є створення насадки гвинто-стернової колонки, у якій автоматично 
створюється струм підвищеного тиску тільки у діапазоні кутів між віссю гвинто-стернової 
колонки та діаметральною площиною платформи, де потрібна протидія процесу зменшення 
тиску у струмі гвинта (ефекту Коанда) та одночасно збережені надійність та простота 

ЗО схемотехнічних рішень пристроїв відомих типів. Поставлена задача вирішується тим, що у 
насадці на гвинто-стернову колонку для видобувних платформ, Що складається з 
півциліндричної профільованої насадки та додаткових лопатей, згідно з винаходом лопаті 
мають привід зміни кроку, який розміщується на корпусі гондоли гвинто-стернової колонки. 

Технічній ефект досягається завдяки тому, що застосування комбінації півциліндричної 
35 насадки з лопатями автоматично керованого кроку забезпечує: 

- зменшення витрат паливно-мастильних матеріалів за рахунок підтримки постійного режиму 
навантаження приводу гвинто-стернової колонки; 

- автоматичне створення додаткового тиску у частині струму на віссю гребного гвинта 
адекватно до положення гвинто-стернової колонки відносно корпусу платформи; 

40 - підвищення маневрових властивостей платформи; 
- можливість монтажу на існуючих платформах без суттєвих змін у гвинто- стерновому 

пристрої. 
Суть винаходу пояснюється кресленням (фіг. 1), де зображено вертикальний балер 5, який 

на своєму нижньому кінці сполучається з гондолою гвинто-стернової колонки 1. На гондолі 
45 розміщується механізм зміни кроку 2 додаткових лопатей 4. Механізм являє собою механічний 

редуктор між шестірнею на балері та відповідними шестернями на кінцях лопатей. До корпусу 
гондоли також закріплена півциліндрична насадка. Лопаті знаходяться у просторі між корпусами 
гондоли та насадки. 

При куті що дорівнює 0°, між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною площиною 
50 платформи (фіг. 2), лопаті перебувають у флюгерному стані, у якому створюють мінімальний 

опір струму води. При збільшені кута між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною 
площиною платформи механізм зміни кроку обертає додаткові лопаті навколо їх осі, одночасно 
змінюючи їх крок. При досягнені кута між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною 
площиною платформи величини (фіг. 2) створюється додатковий струм води над віссю гребного 

55 гвинта пропорційний куту обертання колонки. Максимальної величини тиск у струму досягає при 
куті між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною площиною платформи який дорівнює 
180°. Таким самим нейтралізується вплив "залипання" потоку гвинта до корпусу платформи, не 
змінюється режим навантаження на привід гребного гвинту. Застосування керованих за кроком 
додаткових лопатей забезпечує можливість зміни швидкості платформи без зміни режиму 

60 навантаження головного двигуна [6]. 

1 



UA 128738 C2 

Перелік фігур креслення. 
Фіг. 1. Насадка гвинто-стернової колонки видобувних платформ (вид зовні, насадку 

повернуто на 90°): б - переріз насадки у діаметральній площині; 1 - гондола гвинто-стернової 
колонки; 2 - механізм зміни кроку додаткових лопатей; 3 - півциліндрична насадка; 4 - додаткові 

5 лопаті; 5 - баллер гвинто-стернової колонки. 
Фіг. 2. Насадка гвинто-стернової колонки видобувних платформ (переріз насадки у 

діаметральній площині): 2 - механізм зміни кроку додаткових лопатей; 3 - півциліндрична 
насадка; 4 - додаткові лопаті. 

Фіг. 3. Кути обертання насадки гвинто-стернової колонки видобувних платформ: 
10 а - кут між віссю насадки та діаметральною площиною при якому розпочинається взаємодія 

струму гребного гвинту та корпусу платформи. 
Відомості, які підтверджують можливість здійснення винаходу. 
У першому динамічному режимі (струм від гвинта не "залипає" на корпус платформи, 

величина кута між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною площиною платформи 0° 
15 ... а) гвинто-стернова колонка працює у специфічних умовах. Часткова зміна кроку додаткових 

лопатей суттєво не впливає на роботу колонки. 
У другому динамічному режимі (струм від гвинта "залипає" на корпус платформи величина 

кута між віссю гвинто-стернової колонки та діаметральною площиною платформи а ... 180°) 
механізм зміни кроку обертає додаткові лопаті навколо їх осі, одночасно змінюючи їх крок. 

20 Завдяки чому створюється додатковий струм води над віссю гребного гвинта пропорційний куту 
обертання колонки. Максимальної величини тиск у струму досягає при куті між віссю гвинто-
стернової колонки та діаметральною площиною платформи який дорівнює 180°. Таким самим 
нейтралізується вплив "залипання" потоку гвинта до корпусу платформи, а саме відбувається 
протидія ефекту Коанда. При зменшенні кута від 180° до 0° лопаті повертаються у первинний 

25 стан. 
Застосування керованих за кроком додаткових лопатей забезпечує можливість зміни 

швидкості платформи без зміни режиму навантаження головного двигуна. 
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ФОРМУЛА ВИНАХОДУ 

45 Насадка гвинто-стернової колонки видобувних платформ, що складається з півциліндричної 
профільованої насадки та додаткових лопатей, яка відрізняється тим, що усі додаткові лопаті 
розміщуються на корпусі гондоли гвинто-стернової колонки та мають привід автоматичної зміни 
кроку, який розміщується у корпусі гондоли гвинто-стернової колонки. 
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